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               SISTEM de AUTOMATIZAre 412
    Aceste instrucţiuni se aplică pentru următoarele modele:
   Dispozitiv 412 şi 412-24V
 Sistemul de automatizare FAAC 412 pentru porţi batante este                                  compus din două dispozitive electromecanice care pun în  mişcare canaturile uşilor prin intermediul unui şurub fără   sfârşit.   
Sistemul se închide mecanic şi prin urmare nu necesită o încuietoare electrică. 
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- Pentru a realiza protecţia anti-coliziune trebuie să utilizaţi unităţi de control electronice care prezintă mecanisme electronice pentru controlul cuplului de torsiune. Modelul automat 412 a fost creat şi produs pentru a controla accesul vehiculelor. 

Evitaţi orice altă utilizare. 
1.  Descriere şi specificaţii tehnice

                    

Desen A          Dimensiunile instalaţiei 
b
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Tabel A: Dimensiuni recomandate

Fig. A
7
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(*) deplasarea în lucru a axului  pistonului (**) dimensiuni maxime
2
6
1


a  Motor
b  Cablu de alimentare
®  Şurub fără sfârşit
d  Suport frontal
®  Suport posterior
f  Protecţie cablu
®  Carcasă


Fig. 1



Calculul dimensiunilor instalaţiei: 
reguli generale
În cazul în care sunt necesare modificări ale dimensiunilor specificate în tabelul A, procedaţi după cum urmează:
- Pentru o deschidere a canatului de 900: a + b = c

- Pentru o deschidere a canatului mai mare de 900: a + b < c

- Cu cât dimensiunile a şi b sunt mai mici cu atât viteza porţii va fi mai mare. Respectaţi întotdeauna standardele în vigoare. 
- Limitaţi diferenţa dintre a şi b la 4 cm: diferenţele mai mari afectează considerabil viteza în timpul deschiderii şi al închiderii.
- Din motive ce ţin de spaţiul dispozitivului, valoarea minimă a lui z trebuie să fie de 45 mm.[image: image8.png]


(figura  A)
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În cazul în care dimensiunile la care sunt amplasate balamalele 
pe uşă nu permit distanţa specificată „a” faceţi o adâncitură în suportul porţii ca în figura B. 
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Tabel 1:   Specificaţii tehnice pentru dispozitivul 412


	
	412
	412-24V

	Sursă curent
	230 V~ 50 Hz
	24Vdc

	Putere absorbită (W)
	280
	70

	Curent consumat (A)
	1,5
	3

	Motor electric
	1400  rpm

	Temperatură motor în cursul funcţionării
	140 °C
	/

	Condensator
	8 µF/400V
	/

	Forţa maximă de tracţiune/forfecare (daN)
	350
	250

	Cursă ax (mm)
	290

	Viteza ax (cm/s)
	1,6

	Gama de temperatură (0C)
	-20 v +55 °C

	Greutatea dispozitivului (Kg)
	6,5

	Carcasa de protecţie
	IP 44

	Ciclu de lucru (cicli/oră )
	18
	50

	Lungimea maximă a canatului  (m)
	1,80


Fig. B
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2.  Planul standard de instalare
[image: image14.png]



a  Dispozitiv 412
b  Fotocelule
®  Unitate control
0  Buton de contact
®  Receptor
f  Lumină intermitentă
- Pentru a poza cablurile electrice utilizaţi ţevi  flexibile/rigide adecvate. 



Fig. 2


Atenţie: Dispozitivele furnizate odată cu kit-ul de instalare reprezintă versiunile pentru mâna dreaptă şi stângă. 

Pentru o instalare corectă dispozitivul trebuie poziţionat ca în figura 3.
3)  Porniţi dispozitivul (a se vedea paragraful 5).

4)  Întindeţi axul la maxim (figura  4).

5)  Închideţi dispozitivul (a se vedea paragraful 6).

6)  Rotiţi axul dispozitivului de două ori în sensul acelor de ceasornic (fig. 4).

7)  Fixaţi suportul frontal de ax ca în figura 5. 
8)  Închideţi canatul uşii menţinând dispozitivul în poziţie perfect orizontală şi stabiliţii poziţia de ataşare pe canat a suportului frontal (figura 6).

9)  Fixaţi temporar suportul frontal de canat prin două puncte de sudură. 
N.B.: În cazul în care cadrul porţii nu permite fixarea în siguranţă a suportului adăugaţi o placă de susţinere. 

- Separaţi întotdeauna cablurile de conectare ale aparatelor de 

tensiune joasă de cele cu tensiune de 230 V. 

Utilizaţi tuburi separate de izolare pentru a împiedica orice fel de interferenţă
3.  Instalarea sistemului automatizat 
3.1. Verificări preliminare
Pentru a asigura un sistem automatizat care funcţionează corect, structura porţii (existente sau cea a porţii care va fi construită) trebuie să îndeplinească următoarele cerinţe 

•
lungimea maximă a fiecărui canat de poartă: 1.8 metrii
•
cadrul canaturilor trebuie să fie puternic şi rigid
•
poarta trebuie să se mişte lin, fără puncte de blocare  
•
balamalele trebuie să fie în stare bună
•
Trebuie furnizate limitatoare mecanice pentru mişcare.
În cazul în care poarta necesită să fie sudata la cald sau la rece, faceţi acest lucru înainte de a instala sistemul automat. Realizarea unei structuri corecte influenţează direct siguranţa şi securitatea oferită de sistemul de automatizare.  
3.2.
Instalarea dispozitivelor 
1)  Strângeţi suportul posterior pe cadrul uşii respectând instrucţiunile      din Tabelul A. Modificaţi lungimea suportului livrat dacă este necesar. 

Atenţie:  Pentru a asigura funcţionarea corectă a dispozitivului respectaţi dimensiunile specificate. 
În cazul uşilor cu cadru din fier sudaţi suportul direct de cadru.  
În cazul uşilor cu cadru din cărămidă / ciment fixaţi o placă  pe perete şi sudaţi suportul de placă. 
2)  Fixaţi dispozitivul de suportul posterior cu ajutorul şuruburilor prevăzute (Figura 3).


Fig. 4

Fig. 5

Fig. 6

Fig. 3

10)  Porniţi dispozitivul şi verificaţi dacă poarta se deschide lin, fără puncte de blocare şi dacă se opreşte pe sistemele de oprire mecanică a cursei. 
11)  Sudaţi  definitiv   suportul   frontal   de  canat. Pentru  a  realiza  sudura,   desprindeţi temporar dispozitivul de suport pentru a preveni orice daună provocată de reziduuri . 

2

N.B.:   1)   Lubrifiaţi toţi pivoţii de pe suporturi.
2)  În cazul în care lubrifierea nu este posibilă, plăcile suporturilor frontale şi posterioare sunt concepute pentru a fi fixate şi cu şuruburi şi ancore de prindere.  
12)  Fixaţi carcasa  (figura 7) pe dispozitiv ca în figura 8.
N.B.: Fixaţi suportul de ghidaj al carcasei la cea mai îndepărtată gaură faţă de capăt (fig.7).
13)  Repetaţi operaţia de mai sus pentru a instala şi al doilea dispozitiv. 
14)  Faceţi conectările la unitatea de control.
15)  Programaţi unitatea de control pentru a respecta cerinţele specifice de instalare. 

4.  Verificarea unităţii automate
La finalul instalării lipiţi un abţibild pentru semnalarea pericolului într-un loc clar vizibil de pe partea laterală a dispozitivului  (figura 9).
Verificaţi cu atenţie modul de funcţionare al dispozitivului şi al accesoriilor conectate la acesta.
Oferiţi Clientului „Ghidul de utilizare” şi indicaţi modul de utilizare corectă dispozitivul. Identificaţi zonele cu pericol potenţial ale unităţii automate.
5.  acţionare manuală
În cazul unei pene de curent sau a unei erori de operare, poarta poate fi acţionată manual prin scoaterea din priză şi introducerea cheii speciale de eliberare ca în figura 10. 
Pentru a elibera dispozitivul rotiţi cheia în direcţia de închidere a canatului.  (figura 10)
Deschideţi sau închideţi manual canaturile.
6.  Revenirea la modul normal de operare
Înainte de a re-închide dispozitivul, opriţi sursa de curent a sistemului pentru a evita orice risc de pornire accidentală. 
Pentru a re-închide dispozitivul rotiţi de cheie în direcţia de deschidere a canatului.  (figura 10).
Fig. 7
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7.  Aplicaţii speciale
Nu există aplicaţii speciale.
8.  Întreţinere
Verificaţi periodic structurile porţii şi asiguraţi-vă în special că balamalele sunt în stare perfectă de funcţionare. 

Verificaţi periodic dacă sistemul electronic anti-coliziune este reglat corect şi dacă mecanismul de eliberare pentru manevrare manuală este în stare de funcţionare. (a se vedea paragraful corespunzător)

Mecanismele de siguranţă instalate pe utilaj trebuie verificate din şase în şase luni.  

9.  REPARAŢII
Pentru reparaţii,  adresaţi-vă centrelor de service autorizate de către FAAC.
Fig. 9
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Ghidul utilizatorului 
Sistem de Automatizare 412
Înainte de a utiliza produsul citiţi cu atenţie ghidul utilizatorului şi păstraţi-l într-un loc sigur pentru utilizările ulterioare.
Reguli de siguranţă generală 
Atunci când este instalat şi utilizat corect, sistemul automatizat 412 asigură un grad mare de siguranţă. 
Câteva reguli simple ce pot preveni producerea accidentelor:

-
Nu treceţi printre canaturi în timp ce acestea se mişcă. Aşteptaţi întotdeauna ca acestea să se deschidă complet.  

-
Nu staţionaţi între canaturi. 

-
Nu staţionaţi lângă sistemul automat, nu permiteţi acest lucru copiilor, sau  adulţilor şi nu lăsaţi obiecte în preajma acestuia.   

-      Nu lăsaţi la îndemâna copiilor telecomenzile sau alte mecanisme ce ar putea declanşa involuntar sistemul automatizat.
-
Nu permiteţi copiilor să se joace cu sistemul automatizat.

-
Nu blocaţi intenţionat mişcarea canaturilor.
-
Nu lăsaţi crăci sau arbuşti să blocheze în mişcarea canaturilor. 

-
Asiguraţi-vă că luminile indicatoare sunt în funcţiune şi sunt vizibile.
-
Nu încercaţi să activaţi canaturile manual decât în cazul în care le-aţi deconectat. 

-
În cazul unei funcţionări necorespunzătoare, deconectaţi canaturile pentru a permite accesul şi contactaţi personal tehnic calificat. 

-
Dacă aţi setat modul pentru acţionare manuală, înainte de a repune sistemul în modul normal de operare opriţi alimentarea la curent a acestuia. 

-
Nu modificaţi sub nici o formă componentele sistemului automat. 

-
Nu încercaţi să reparaţi sau să efectuaţi alte lucrări. Apelaţi numai la personal calificat. 

-  Cel puţin o dată la 6 luni programaţi cu personalul calificat o verificare a  sistemului automat, a mecanismelor de siguranţă şi a împământărilor pentru a vedea dacă funcţionează corect. 

Pentru mai multe detalii cu privire la comportamentul sistemului automat în cazul diferitelor moduri de operare consultaţi instalatorul. 

Sistemele automatizate sunt echipate cu mecanisme de siguranţă cu fotocelulă care opresc mişcarea canaturilor atunci când în raza lor de acţiune se află un obstacol. 

Sistemul automatizat 402 este furnizat în mod standard cu un mecanism de protecţie anti-coliziune care limitează forţa transmisă canaturilor. 

Dispozitivele asigură închiderea mecanică a sistemului atunci când motorul nu funcţionează şi prin urmare nu este nevoie să instalaţi o încuietoare. 

Canaturile pot fi deschise manual numai dacă umblaţi la mecanismul de deschidere. 

Luminile se aprind intermitent în timp ce canaturile sunt în mişcare. 
OPERARE MANUALĂ
În cazul în care poarta trebuie acţionată manual din cauza unei întreruperi de curent sau a unei erori de funcţionare daţi la o parte capacul de siguranţă şi introduceţi cheia din dotare împreună cu sistemul de eliberare ca în figura 1. 

Pentru a deschide dispozitivul rotiţi cheia în direcţia de închidere a canaturilor (figura 1).

Închideţi sau deschideţi canatul manual. 
revenirea la modul normal de operare
Pentru a preveni producerea unui impuls involuntar din cauza acţionării dispozitivului pe timpul manevrei, întrerupeţi alimentarea sistemului înainte de a închide dispozitivul.  

Pentru a închide dispozitivul rotiţi cheia în direcţia de deschidere a canaturilor. (figura 1). 

DESCRIERE
Sistemul automatizat FAAC 412
constă din două dispozitive electromecanice care sunt ideale pentru controlul porţilor ale căror canaturi nu depăşesc 1,80 m lungime. 
Cele două dispozitive electromecanice pun în funcţiune canaturile printr-un sistem de şuruburi fără sfârşit.  
Dispozitivele sunt controlate printr-o unitate de control electronică montată într-un spaţiu care asigură protecţia necesară împotriva agenţilor atmosferici. 

Canaturile sunt în mod normal închise. 

Atunci când unitatea de control electronică primeşte un semnal de deschidere de la telecomanda radio sau de la orice alt generator de impuls aceasta activează sistemul electromecanic şi permite deschiderea canaturilor până la 110 0 pentru a facilita accesul.  

În cazul în care este setat modul automat, canaturile se închid automat după ce perioada de pauză setată a luat sfârşit. 

În cazul în care este setat modul semi-automat, trebuie emis un al doilea impuls pentru a închide din nou canaturile.

Dacă în timpul închiderii este dată comanda de deschidere direcţia de mişcare a canaturilor se va inversa. 

O comandă de oprire (dacă este furnizat) va opri întotdeauna mişcarea.
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