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402 sistem de AUTOMATIzare 
[image: image4.png]RIUE-4 74
® dweoxe_
AU GUXE




Aceste instrucţiuni se aplică pentru următoarele modele:
402 CBC - 402 sBs
Sistemul automatizat FAAC 402 pentru porţi batante constă dintr-un ansamblu compus dintr-o pompă electrică şi un piston hidraulic care pune în mişcare canatul. 
Modelul cu închidere hidraulică nu necesită instalarea de încuietori electrice deoarece acesta garantează închiderea automată a canatului atunci când motorul nu funcţionează. 

Modelul fără închidere hidraulică necesită instalarea unor încuietori electrice pentru a asigura închiderea mecanică a canatului. 

Sistemele automate 402 au fost concepute şi destinate acţionării uşilor batante.  Nu le utilizaţi în alt scop. 
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1.
descriere şi specificaţii tehnice

1.1.
DIMENSIUNI
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Fig. 2

	
	Tip dispozitiv

	
	CBC
	sBs

	A
	   Dimensiuni generale
	959 mm.
	959 mm.

	B
	   Dist. dintre sist. de fixare
	664 mm.
	664 mm.

	C
	   Cuplul efectiv
	24O mm.
	4O mm.
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2.
Mecanisme electrice (sistem standard)
Fig. 3

   Motor electric
   Piston hidraulic
®  Cilindru
   Valve de deviere
   Pompă Gerotor 




  Sistem de fixare frontală
  Carcasă
  Sistem de fixare spate


Fig. I
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Tab. I: Specificaţii tehnice pentru “Dispozitiv 402”

 Dispozitiv model 4O2
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 (fiecare operator trebuie prevăzut cu un bloc conector)
    Fotocelule 
® Unitate de control electronică
    Acţionare buton cheie de apăsare T 1O
   Receptor radio
    Semnal luminos intermitent
    Încuietoare electrică (dacă este necesară)
I)
Pentru pozarea cablurilor electrice utilizaţi ţevi adecvate rigide şi/sau flexibile. 

2)
Separaţi întotdeauna cablurile de conectare ale accesoriilor de tensiune joasă de cele cu tensiune de 230 V. Utilizaţi tuburi separate de izolare pentru a împiedica orice fel de interferenţă.  
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3.
instalarea sistemelor automate
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3.1.
verificări preliminare
 Pentru a asigura funcţionarea corectă a sistemului automatizat, structura porţii existente sau cea a porţii care va fi construită trebuie să îndeplinească următoarele cerinţe:
•    Lungimea maximă a canaturilor trebuie să corespundă dimensiunilor din   Tabelul 1 de la pagina 3.
•    Canatul trebuie să aibă o structură rigidă şi puternică.
•    Mişcarea canaturilor trebuie să fie lină, uniformă fără frecări neregulate pe parcursul întregii deplasări.
•    Balamalele existente trebuie să fie în stare bună.
•    Trebuie furnizate limitatoare de mişcare mecanice. 
Recomandăm să finalizaţi lucrările metalice înainte de a instala sistemul automatizat. 

Starea structurii influenţează direct siguranţa şi securitatea sistemului automat. 

3.2.1.
Reguli generale pentru determinarea dimensiunilor de instalare 
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În cazul în care dimensiunile indicate în tabelul A şi B nu pot fi respectate, pentru a efectua alte măsurător luaţi în calcul următoarele:
- pentru a obţine o deschidere de  90° a canatului: a + b = c.

- pentru a obţine o deschidere de  peste 90° a canatului: a +  b < c.

- micşorarea dimensiunilor a şi b va determina obţinerea unor viteze mai mari. Recomandăm să consultaţi reglementările legale în vigoare. 
- limitaţi diferenţele dintre a şi b la cel mult 40 mm: diferenţele mai mari vor cauza o fluctuaţie considerabilă a vitezei pe parcursul mişcării de închidere şi deschidere. 
- din motive ce ţin de dimensiunile dispozitivului, mărimea minimă Z este de 50 mm(Fig. 4);
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3.2.
dimensiunile instalaţiei



Fig. 4
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dimensiuni în mm


-  în cazul în care dimensiunile pilastrului sau poziţia balamalei   (dimensiunea d) nu permit ca dimensiunea a să aibă mărimea necesară trebuie făcută o nişă în pilastru aşa cum se arată în figura 5.  
- dimensiunea a trebuie să fie mai mare ca dimensiunea  e.
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(1) Lungimea dimensiunii  “a” - 5O mm.
[image: image20.png]


(2) Lungimea dimensiunii  “b” + 1OOmm.


Fig. 5

Tabel A: Dimensiuni recomandate pentru dispozitive standard
	Unghi de deschidere
	a
(mm)
	b
(mm)
	c(*)
(mm)
	d(**)
(mm)

	90°
	12O
	12O
	24O
	7O

	II0°
	1OO
	1OO
	24O
	5O


(*) Mişcarea efectivă a axului     (**) dimensiuni maxime
c = Mişcarea efectivă a axului este mai scurtă decât mişcarea maximă pentru a împiedica axul să atingă punctul de oprire intern pe parcursul etapelor de deschidere şi închidere. 


3.3.
Instalarea dispozitivelor 
1)
Strângeţi dispozitivul de fixare din spate pe pilastru respectând instrucţiunile din Tabelul A. Modificaţi dacă este necesar lungimea dispozitivului livrat. 
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Atenţie: Pentru a evita compromiterea bunei funcţionări a dispozitivului vă recomandăm să respectaţi dimensiunile indicate. 
• În cazul pilaştrilor din fier, sudaţi cu precizie panoul dorsal direct pe pilastru
• În cazul pilaştrilor din zidărie alegeţi una din următoarele soluţii:

A) fixaţi cu atenţie o placă de fixare pe perete şi apoi sudaţi în mod corect  sistemul de fixare din spate 
B)  fixaţi cu şuruburi şi conectori de extensie placa sistemului de fixare din spate  (ref. A, Figura 6) pe pilastru şi apoi sudaţi în mod corespunzător sistemul de fixare din spate de placă ca în Figura 6. 
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2)
Fixaţi dispozitivul de sistemul de fixare posterior cu ajutorul şuruburilor din dotare (Figura 6) având grijă să poziţionaţi dispozitivul având şuruburile de deviere cu faţa în sus şi în consecinţă şuruburile de eliberare cu faţa în jos. 
3)
Daţi drumul dispozitivului (a se vedea capitolul7).
4)
Scoateţi axul până în punctul de oprire şi apoi lăsaţi-l să revină cu aproape 5 mm. (Figura 7).
5)
Blocaţi dispozitivul (a se vedea capitolul 8).



Fig. 8
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Fig. 6

1O)
Efectuaţi o sudură permanentă la nivelul sistemului de fixare frontal al canatului. 

Pentru a realiza acest lucru îndepărtaţi dispozitivul de sistemul de fixare frontal pentru a împiedica ca resturile de sudură să îl afecteze. (Figura 1O).
A)
Vă sfătuim să lubrifiaţi toate punctele de prindere ale panourilor. 
B)
În cazul în care sudarea nu este posibilă plăcile sistemelor de fixare frontale şi posterioare oferă posibilitatea de a fi prinse în şuruburi dacă este necesar. 
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Fig. 7
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Fig. 9
6)
Fixaţi sistemul de fixare frontal de ax (Figura  8)
7)
Închideţi canatul porţii ţinând dispozitivul într-o poziţie perfect orizontală şi stabiliţi poziţia sistemului de fixare frontal pe canat. (Figura 9)
8)
Fixaţi preventiv sistemul de fixare frontal de canat cu două puncte de sudură pentru a proteja axul de orice reziduuri de sudură. 
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În cazul în care structura nu permite dispozitivului să fie bine fixat acţionaţi asupra structurii creând o bază suport solidă. 
9)
Daţi drumul dispozitivului şi verificaţi manual dacă poarta se poate deschide complet oprindu-se în limitatoarele de mişcare mecanice precum şi dacă mişcarea canatului este bună şi nu prezintă frecări.  
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Fig. I0
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Fig. II
c
®
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11)
Pregătiţi carcasa de protecţie si fixaţi-o de dispozitiv 

    
 ca în Figura 11. 
 A) Introduceţi cele două distanţiere anti-vibraţie

      pe flanşa frontală. 
 
B) Introduceţi carcasa presând-o cu putere de sistemul de fixare 

posterior. 
C) Fixaţi carcasa cu ajutorul şuruburilor autofiletante ®.

D) Potriviţii sistemul de fixare frontal © de carcasă şi 
fixaţi-l cu ajutorul conectorului FIX. 
12)
Fixaţi protecţia contra îndoirii a cablului electric (ref. Figura 11A).
13)
Închideţi la loc dispozitivul şi conectaţi unitatea de control electronică aleasă la sistemul de alimentare electrică respectând instrucţiunile aferente acestei operaţii. 
4.
PORNIRE
- Conectaţi cablul de alimentare al dispozitivului (Figura 11A).
- Strângeţi şuruburile (ref. c, Figura 11A).
4.1.
reglarea sistemului anti-coliziune
Sistemul de automatizare 402 prezintă un mecanism de siguranţă anti-coliziune care limitează forţa dispozitivului în cazul în care întâlneşte unele obstacole în timp ce poarta este în mişcare 
Pentru a regla momentul de declanşare al sistemul anti-coliziune rotiţi de şuruburile de deviere de pe flanşă (Figura 12).

- şurubul roşu controlează forţa mişcării de închidere.
- şurubul verde controlează forţa mişcării de deschidere.

Pentru a mări cuplul de torsiune rotiţi şuruburile în sensul acelor de ceasornic. 
Pentru a micşora cuplul de torsiune rotiţi şuruburile în sensul invers  acelor de ceasornic. 

Când aţi terminat reglarea aplicaţi eticheta cu sigla FAAC utilizând şuruburile autofiletante. (Figura 12).


   Fig. IIA
Pentru a ajusta limitatorii de putere consultaţi standardele  EN I2453 şi EN I2445 pentru ţările membre UE şi prevederile legale în vigoare în cazul celorlalte ţări. 
Fig. I2
5.   operaţii finale
Finalizaţi operaţiile de instalare după cum urmează:
- Îndepărtaţi şurubul de respiraţie (Figura 13, ref. D)


Fig. I5
Fig. I3
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 6.
Testarea sistemului de automatizare
La finalul operaţiilor de instalare amplasaţi pe lateralul dispozitivului abţibildul de pericol astfel încât să poată fi remarcat cu uşurinţă.  (Figura 14).
Faceţi un test de funcţionare corectă pentru sistemul automatizat şi pentru toate accesoriile conectate la acesta, în special pentru mecanismele de siguranţă. Înmânaţi Clientului „Manualul de utilizare”, explicaţi-i utilizarea corectă şi modul de funcţionare al dispozitivului şi indicaţi-i zonele sistemului automat care prezintă un potenţial de risc.


9.
întreţinere
La cel mult 6 luni efectuaţi un test pentru a verifica funcţionarea sistemului şi acordaţi atenţie specială mecanismelor de siguranţă, securitate şi de eliberare (inclusiv forţa de forfecare a dispozitivului), precum şi  funcţionării perfecte a balamalelor porţilor.
De asemenea, verificaţi periodic cantitatea uleiului din interiorul rezervorului. 
Instrucţiuni de verificare a nivelului de ulei:
- Opriţi alimentarea cu curent a sistemului.

- Îndepărtaţi dispozitivul de pe sistemul de fixare frontal şi posterior.
- Poziţionaţi dispozitivul vertical, cu flanşa posterioară în sus. 

- Îndepărtaţi sursa de alimentare cu ulei. 
- Introduceţi o şurubelniţă până când intră în contact cu motorul electric ca în Figura 16. 
- Scoateţi şurubelniţa şi verificaţi nivelul de ulei aşa ca în figura 16. 

Utilizaţi numai ulei fluid FAAC HP 
Verificaţi periodic reglarea corectă a mecanismului de siguranţă anti-coliziune  (DEVIERE) şi eficienţa sistemelor de deschidere pentru a permite realizarea operaţiunilor manuale (a se vedea paragraful respectiv). 
Mecanismele de siguranţă instalate pe sistem trebuie verificate la fiecare 6 luni. 
Fig. I4

Fig. I6
7.
acţionare MANUALĂ 
În cazul în care poarta trebuie mişcată manual din cauza unei căderi de tensiune sau a unei defecţiuni a sistemului de automatizare utilizaţi mecanismul de eliberare după cum urmează: 
- Introduceţi cheia triunghiulară în şurubul de eliberare amplasat în partea de jos a flanşei  (Figura 15).
- Rotiţi cheia de eliberare de două ori în sens invers acelor de ceasornic.
- Închideţi sau deschideţi manual canatul. 
8.
revenirea la modul normal de operare
Pentru a preveni emiterea un impuls involuntar ca urmare a acţionării dispozitivului pe durata manipulării, întrerupeţi alimentarea electrică a sistemului înainte de a închide din nou dispozitivul.  

- Pentru a închide dispozitivul rotiţi cheia în sensul acelor de ceasornic până când se opreşte. (Figura 15).
- La final, îndepărtaţi cheia şi reluaţi alimentarea electrică a  sistemului. 


10.   REPARAŢII
Pentru orice reparaţie, contactaţi centrele de service autorizate de către FAAC. 
11.  reparaţii
Următorul tabel vă va ajuta să identificaţi şi să rezolvaţi anumite situaţii speciale.
	
	SITUAŢIE
	SUGESTIE

	A
	Poarta nu se mişcă.
	- Verificaţi dacă sursa de curent este alimentată.

- Verificaţi dacă dispozitivul nu este deschis. (capitolul 8.).

- Verificaţi reglajul sistemului anti-coliziune (paragraf  4.1).

- Verificaţi nivelul de ulei din rezervor. (capitolul 9 – Figura  16).

- Verificaţi conectarea şi funcţionarea condensatorului de limitare.  
- Verificaţi eficacitatea unităţii de control electronice. 

	B
	Poarta se mişcă încet.
	- Verificaţi reglarea sistemului anti-coliziune. (paragraf 4.1).

	C
	Poarta se mişcă cu vibraţii. 
	- Asiguraţi-vă că aţi îndepărtat şurubul supapă (capitolul 5).

- Efectuaţi câteva cicluri complete de închidere şi deschidere a porţii pentru a elimina aerul din interiorul pistonului. 

	D T
	Dispozitivul pierde ulei pe la şurubul de respiraţie.
	- O scurgere iniţială minimă de ulei este normală. În cazul în care dispozitivul nu este amplasat pe un plan perfect orizontal poate apărea o scurgere mai mare. În cazul în care scurgerea de ulei nu se opreşte rapid vă sfătuim să contactaţi unul dintre centrele autorizate de service. 

	E
	Canaturile se opresc atunci când sunt încetinite.
	- Verificaţi reglarea sistemului anti-coliziune. (paragraf 4.1).

	F
	Viteza porţii nu este constantă
	- Dimensiuni de instalare incorecte.  (paragraf 3.2).


	Note

	

	

	

	

	

	



ghid de utilizare

Sistem de automatizare 402
Citiţi cu atenţie instrucţiunile înainte de a utiliza produsul şi păstraţi-le pentru utilizările ulterioare.  
Prevedri generale referitoare la siguranţă
În cazul în care este corect instalat şi utilizat, sistemul automatizat 402 asigură un nivel ridicat de siguranţă. 
Câteva reguli simple de conduită pot preveni producerea accidentelor:
-
Nu treceţi printre canaturi în timp ce acestea se mişcă. Aşteptaţi ca acestea să se deschidă complet înainte de a trece printre ele. 

-
Nu staţionaţi pentru nici un motiv între canaturi. 

-
Nu staţionaţi lângă sistemul automat şi nu permiteţi accesul copiilor, altor persoane sau prezenţa lucrurilor mai ales când acesta este în funcţiune.  

-      Nu lăsaţi telecomenzile sau alte generatoare de impulsuri la îndemâna copiilor pentru a preveni activarea involuntară a sistemului. 

-
Nu permiteţi copiilor să se joace cu sistemul automatizat.

-
Nu blocaţi intenţionat mişcarea canaturilor.
-
Nu lăsaţi crăci sau arbuşti să blocheze mişcarea canaturilor. 

-
Menţineţi luminile indicatoare în funcţiune şi asiguraţi o bună vizibilitate a acestora. 

-
Nu încercaţi să activaţi canaturile manual decât în cazul în care le-aţi deconectat. 

-
În cazul în care nu funcţionează deconectaţi canaturile pentru a permite accesul şi aşteptaţi intervenţia personalului tehnic calificat pentru a efectua lucrările necesare.

-
Dacă aţi setat modul de operare manuală, înainte de a repune sistemul în modul normal de operare întrerupeţi alimentarea electrică a acestuia. 

-
Nu modificaţi sub nici o formă componentele sistemului automat. 

-
Nu încercaţi să reparaţi prin acţiuni directe şi apelaţi numai la personal calificat. 

-
Cel puţin o dată la 6 luni programaţi o verificare a sistemului automatizat, a mecanismelor de siguranţă şi a circuitelor de împământare de către personal calificat, 


DESCRIERE
Aceste instrucţiuni se aplică pentru următoarele modele:

402 CBC - 402 sBs
Sistemul automat FAAC 402 pentru uşi batante constă dintr-un mecanism compus dintr-o pompă electrică şi un piston hidraulic care pune în mişcare canatul.

Modelele cu închidere hidraulică nu necesită instalarea de încuietori electrice deoarece acestea garantează închiderea automată a canatului atunci când motorul nu funcţionează

Celelalte modele fără închidere hidraulică necesită instalarea uneia sau mai multor încuietori electrice pentru a asigura închiderea mecanică a canatului. În funcţie de modelul ales canaturile de până la 3 mt pot fi automatizate. 

Funcţionarea sistemelor de acţionare este controlată de către o unitate de control electronică, amplasată într-o incintă cu prezintă un grad adecvat de protecţie împotriva agenţilor din atmosferă. 

În mod normal canaturile sunt închise. 
Atunci când unitatea de control electronică primeşte un semnal de deschidere de la telecomanda radio sau de la orice alt generator de impuls aceasta activează dispozitivul hidraulic care roteşte canaturile până când acestea ajung în poziţia de deschidere şi permit accesul. 

În cazul în care este setat modul automat, canaturile se închid automat după ce perioada de oprire setată a luat sfârşit. 

În cazul în care este setat modul semi-automat, trebuie trimis un al doilea impuls pentru a închide din nou canaturile.

Impulsul de oprire (dacă există) va întrerupe întotdeauna mişcarea. 

Pentru mai multe detalii cu privire la comportamentul sistemului automat în cazul diferitelor moduri de operare consultaţi instalatorul. 

Sistemele automate includ mecanisme de siguranţă (fotocelule) care opresc mişcarea canaturilor atunci când în raza lor de acţiune se află un obstacol. 
Sistemul automat 402 este livrat în versiune standard cu un mecanism hidraulic de protecţie anti-coliziune (deviere) care limitează cuplul de torsiune transmis canaturilor. 

Luminile de avertizare indică mişcarea în curs a canaturilor. 

acţionare manuală
În cazul în care poarta trebuie acţionată manual ca urmare unei căderi de tensiune sau a unei defecţiuni a sistemului automatizat utilizaţi mecanismul de eliberare după cum urmează:
- Inseraţi cheia triunghiulară în şurubul de deschidere amplasat în partea de jos a flanşei.  (Figura 1)

 - Rotiţi cheia de eliberare de două ori în sens invers acelor de ceasornic.
- Închideţi sau deschideţi manual canatul.

revenirea la modul normal de operare 

Pentru a preveni emiterea un impuls involuntar ca urmare a acţionării dispozitivului pe durata manipulării, întrerupeţi alimentarea electrică a sistemului înainte de a închide din nou dispozitivul.  

- Pentru a închide dispozitivul rotiţi cheia în sensul acelor de ceasornic până când se opreşte. (Figura 1)

   - Desprindeţi dispozitivul de la panoul frontal şi de la panoul din spate. 
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MODEL�
402 CBC�
402 sBs�
�
Tensiune alimentare�
230 Vac(+6%-I0%) 50 (6o) Hz�
�
Viteza de extensie a axului�
I.3 cm/s�
I cm/s�
�
Debitul pompei�
I l/min�
0.75 l/min�
�
  Forţa de tracţiune şi de forfecare�
0-500 daN�
0-690 daN�
�
  


Temperatura mediului de operare�



-40°C - +55°C�
�
Puterea absorbita�
220 W�
�
Curentul utilizat�
I A�
�
Viteza de rotaţie a motorului�
I400 rpm�
�
 Temperatura de rotaţie a motorului�
I20°C�
�
Greutate�
6.5 kg�
�
Tip de ulei�
FAAC HP ULEI�
�
Clasa de protecţie�
IP 55�
�
Lungimea maximă a unui canat�
I,80 m�
3,00 m�
�
Frecvenţa de utilizare�
55 (cicli/oră)�
�
�
�
�
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